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UDK: 656.1.05:004.7    
E TEHNOLOGIJE U KOMUNIKACIJI VOZILO-VOZILO S  

APPLICATION OF DSRC WIRELESS TECHNOLOGY IN VEHICLE-TO-VEHICLE COMMUNICATION IN ORDER TO INCREASE TRAFFIC SAFETY 
1 2 i 3 

Rezime: U ovom radu predstavljena je DSRC be i na tehnologija, kao i na in na koji se ona mo e implementirati i koristiti uvozilima, sa ciljem da se pove a bezbjednost na saobra ajnicama. Ova tehnologija omogu ava vozilima, koja su opremljenanjome i drugom adekvatnom opremom, da me usobno komuniciraju i vr e razmjenu odre enih informacija. Pomenuta 

gener -u radu se govori i o komunikaciji vozilo-
- 

-vozilo, scenarij. 
Abstract: In this paper we present the DSRC wireless technology as well as the way in which it can be implemented and used in vehicles in order to increase traffic safety. It enables vehicles which have this technology and other adequate equipment installed  to communicate mutually and exchange certain information. Aforementioned technology is new and a small number of vehicles are currently equipped with it. However, thanks to its performances and decreasing price of required equipment, this technology has tendency to become present in new generation vehicles. Leading car manufacturers are already familiar with the DSRC technology and the possibilities it provides, so it can be expected that vehicle-to-vehicle communication will come to a big expansion. Besides the DSRC technology, we discuss vehicle-to-vehicle communication and its most important characteristics. In the practical part of the paper we present several common scenarios that depict specific traffic situations which everyone experienced  at least once in his/her life. We explained how to use vehicle-to-vehicle communication and the DSRC technology in order to prevent potentially hazardous situations. 
Keywords: traffic safety, DSRC technology, vehicle-to-vehicle communication, scenario. 

1. UVOD 
tehnologije za vozila  VCT (eng. Vehicular Communication Technologies) nastale su iz 

ropi 
sisteme.[7] Tu ubrajamo CALM (eng. Communication Access for Land Mobiles) i DSRC (eng. Dedicated Short Range Communication) tehnologije.  projekti predstavljaju samo mali dio velike evropske 
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2. DSRC TEHNOLOGIJA 

standard 802.11p, koji se posebno razvija u okviru komunikacionih sistema kratkog dometa  DSRC, kao 
p  
DSRC tehnologija je modifikacija dobro poznatog WiFi-a (eng. Wireless Fidelity), odnosno WLAN-a (eng. Wireless Local Area Netwo

u sve jeftinijih GPS (eng. Global Positioning 
e  

 
Slika 1.  

Namjenske komunikacije kratkog dometa omogu avaju brze komunikacije vozilo-vozilo (V2V  eng. Vehicle-to-Vehicle) i vozilo-  eng. Vehicle-to-Infrastructure) na rastojanjima do 1.000 
standardizovana je kroz IEEE 802.11p i IEEE 1609.x standarde, koji podrazumijevaju rad u rezervisanom 
brzine kretanja vozila do 160 km/h. Brzine prenosa podataka variraju od 6 do 27 Mbps po jednom RF kanalu.[3] 

 
-  - Modulacija: ASK (eng. Amplitude-shift Keying), QPSK (eng. Quadrature Phase-shift Keying), -  TDMA/FDD (eng. Time Division Multiple Access/Frequency Division Duplex),- Maksimalna snaga za RSU (eng. Roadside Unit) jedinice iznosi 300 mW, a za vozila 10 mW, - multipleksiranje podataka, - Koristi 7 kanala  

drugim vozilima koja su opremljena ovom tehnologijom.  
Bi
registarskih tablica. Primjenjuje se 

li kombinacijom ovih indikatora. 
 prostiranja  
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3. KOMUNIKACIJA VOZILO-VOZILO 

ntifikacione informacije o svojoj trenutnoj lokaciji (GPS) i brzini kretanja, te da dobijaju podatke o pozicijama svih ostalih vozila koja su opremljena tom opremom.[5] Inteligentna vozila ije sa opremom koja se postavlja  
 

OBU predstavlja najbitniji dio telematskog sistema u vozilu, te ob
PS prijemnika, a  

vorenim prostorijama ili ispod zemlje. Dakle, GPS prijemnik treba da ima otvoren pogled ka satelitima i zato ga je najbolje postaviti na krovu kabine vozila ili neposredno iza vjetrobranskog stakla.  sofistici
 
odnosi na ekran unutar kabine vozila ili na elektronski modul koji daje instrukcije 

nih za prevozne procese. 
jemnik, komunikacioni modul, kontrolnu elektroniku i baterije.[2] 

Vozilo- -frekvenciju. Postoje neki sistemi koji kao medij koriste svjetlost ili zvuk, ali je primjena radio-frekvencije dominantna. preko predefinisanih komunikacionih kanala kada su vozila u zoni komunikacije. Potrebno je oko 20 ms za 
kojeg 

 od 80% do 50%.  

signalizacija koja bi upozo
Frekvencija emitovanja pozicije zavisi od vremena koje je potrebno vozilima da oglase svoju lokaciju, koja 

retpostavlja. Iz  
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Slika 2. Komunikacija vozilo-vozilo Slika 3. 

paketa  PDR (eng. Packet Delivery 
1). 

podatke. 
  a vozila mogu da pokrenu proces razmjene informacija na zahtjev jednog od njih. Razmjena informacija je uvijek odobrena od strane drugog 

vozila, epogodan za neke primjene, ali predstavlja prijeku potrebu za neke aplikacije. 
 

i (IV faza) jedno   (geocast) zasniva se na posebnom mehanizmu prema kome se informacije prenose istovremeno samo na grupu vozila koja s
o za neke aplikacije. 

 

 
Slika 4. Geocast[4] 

informacije ka drugim 
odbacuje informaciju. 
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4. MUNIKACIJE VOZILO-VOZILO TEHNOLOGIJE 

VISSIM, koji  
Scenarij 1: Nalazimo se u vozilu 3. Ispred nas, u istoj traci, zaustavljeno je vozilo 1 (zbog kvara ili nekog drugog 
V2V komunikaciju. Zbog toga vozilo 2 k  

  
Slika 5. Upozorenje na zaustavljeno vozilo ispred Slika 6. Upozorenje  nije bezbjedno skrenuti lijevo

V2V komunikaciji na vrijeme dobilo informaciju o zaustavljenom 
zaustavimo. 
Scenarij 2: Nalazimo se u vozilu 1 (lijevo na slici 6) i prilazimo raskrsnici. Prestrojavamo se u lijevu traku koja je 
momentu posredstvom komunikacije vozilo-vozilo dobivamo upozorenje o vozilu koje dolazi iz suprotnog smj  

 
Scenarij 3: 

 

  
Slika 7. smjera Slika 8. Upozorenje  

Ukoliko u ovom trenutku dolazi iz suprotnog smjera  zaustaviti u namjeri da preteknemo vozilo 1, i nastaviti kretanje iza tog vozila (slika 8). 
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5.  

koji m
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